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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotycce
wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych przydowie nowej nawierzchmirzy przebudowie ulicy
Cechowej w Gdyni / etap | rondo/

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stapbweiviazujaca podstaw jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagbét Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowaioiaobot
fundamentowych i zwizanych z wykonaniem instalacji.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubsunty naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajica warunki stateczigoi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona korotirogi i skarpami rowdw.

1.4.3. Wysokdi¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rzdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi hasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysodojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.11. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nédeympotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.4.12. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.13. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowagypow oraz innych prac zwanych z trag
drogows.

1.4.14. Wskaznik zagsszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
wzoru:

I, =P
pds
gdzie:
Pd - oestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m?),
Pds - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalne;,

zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ghca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/im

1.4.15.Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdéw niespoistych, okéena
wg wzoru:

U=-8

dso - sSrednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dip - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.16.Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
Wzoru:

lo

E
El



gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspyatihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modutodksztatcenia gruntu oznaczony w powtérimjporzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.17.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudw OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowiei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzegllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w OST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny Iprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty paiyel do budowy nasypow mpby¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwadmiar objtosci robot ziemnych i za zezwoleniermzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybwpnie lzdac nadmiarem okjosci roboét
ziemnych, zostaty za zgednzyniera wywiezione przez Wykonawpoza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie pracapgh kontraktem, Wykonawca jest zobarany do
dostarczenia rownowaej obgtosci gruntéw przydatnych zerédet wlasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyppawinny by wywiezione przez Wykonawma
odktad. Zapewnienie teren6w na odklad agldo obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie okigono tego inaczej
w kontrakcie. laynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryrdsowa nieprzydat§é
wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrigi.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ldymateriatem odpornym na dziatanie wilgagpdowiska agresywnego
chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powirtig¢ to materiat bez rozdérdziur i przerw cigtosci z
dobr przyczepnécia do gruntu. Wiéciwosci stosowanych geosyntetykéw powinny¢lagodne z PN-EN-
963:1999 [6] i dokumentagjprojektovs. Geosyntetyk powinien posiatlaproba¢ techniczna wydanprzez
uprawnior jednostk.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. |Wyszczegdinienie | Jed- | Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki | niewysadzinowe | atpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu — rumosz - piasek mato wysadzinowe
niegliniasty pylasty — glina piasz-
- ZwWir - zwietrzelin czysta zwgzta,
- pospoika a gliniasta glina zwkzta,
. glina pylasta
— piasek ~ rumosz Zwiczha
gruby glln!agty — i
- piasek —owr piaszczys-ty, it
sredni gliniasty pylasty
- piasek — pospétka | bardzo wysadzinowe
drobny gliniasta - piasek
- zuzel gliniasty
nierozpadowy ~ Pyt pyt
piasz-czysty
— glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 Zawartde




czastek %

< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30

<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarng¢

bierna Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskanik

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprzt do rob6t ziemnych

Ze wzgkdu na faktze roboty ziemne dnla miaty miejsce na terenie osiedla petgjich wykonanie w 30%
reczne a pozostate wykonanie mechaniczne winglodibywac przy #yciu ponizszego sprgu, ktérego
posiadaniem winien wykazaie Wykonawca.
- odspajania i wydobywania gruntéw (nesizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, réwniarki, uydzenia do
hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, t&mocigi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
sprztu mogicego spowodowauszkodzenie uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaline” pkt 4.
4.2, Transport gruntow

Wybérsrodkéw transportowych oraz metod transportu powiig dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego olsfosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajnig srodkow
transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajoicsprz:tu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegkri transportu ponad wago zatwierdzone nie ni@ by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegkri nie zostaty wczaniej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopOw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypas od osi projektowanej nie powinnydy
wieksze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1
cmi-3 cm.

Szeroké¢ gbrnej powierzchni korpusu nie a®r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o vécej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie od projektowanego o wtej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nieréwrsoi na powierzchni skarp nie powinny przekracza 0
cm przy pomiarze fat3-metrovs, albo powinny b§ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalennie od budowy urgdzeh, stanowacych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w
dokumentaciji projektowej, Wykonawca powinien, ovilgmagaj tego warunki terenowe, wykofiarzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza absazb6t ziemnych tak, aby zabezpieczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeca ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaecatym okresie trwania rob6t spadki, zapewguajprawidtowe
odwodnienie.



Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunicia tych gruntdw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optasim®ny Zamawiajcego za te czynsoi, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikéw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinraspowa w kierunku podnoszeniacshniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podtny i nada& przekrojom
poprzecznym spadki, umliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentamjpjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny niéng@wby¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntéw
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykeamia innych rob6t na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledentioli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektow.

Szczeg6la uwag: nalezy zwrécic na wiaciwe ujcie i odprowadzenie wéd opadowych,

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robo6t

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jgkowykonania robot ok&gono w pkcie 6 OST D-
02.01.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf?.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szerok@i korpusu | Pomiar tdma, szablonem, tato diugaci 3 m i

ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m n3
2 Pomiar szerokmi dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
rowow tukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m
3 Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére buglmatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownéci
powierzchni korpusu

6 Pomiar rownéci skarp

7 Pomiar spadku podinego | Pomiar niwelatorem ednych w odsgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnporaz w punktach wpliwych
rowu

8 Badanie zagszczenia gruntd  Wskaik zag:szczenia okrdac¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie me r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 10 cm.
6.3.3.Rz¢dne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sig¢ od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm
lub +1 cm.



6.3.4.Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego oes#j niz 10% wartdgci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.5.ROwna¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone f4metrova, nie mog przekraczé& 3 cm.
6.3.6.Réwnai¢ skarp

Nieréwndaci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.7.Spadek podtny korony korpusu.

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przemigr niwelatorem rgnych
wysokaciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ernych projektowanych, wkszych ni -3 cm lub +1
cm.

6.3.8.Zagzszczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendygodny z
zatzonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjkuntéw dla ktdrych nie mima okrali ¢ wskaznika
zagzszczenia nalgy okresli¢ wskanik odksztatceniag| zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazujvicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wadt za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres lkei& potracen za obnkom jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawestm® (metr sz&cienny)wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000Q0Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajegsta wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

Zakres czynnéi objetych cen jednostkow podano w OST D-02.01.01,
10. przepisy zwizane

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gleaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prarektéw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhagnagania i badania
5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie tooolilksztalcenia

nawierzchni podatnych i podita przez obaizenie piyh
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu



10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badé podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr§¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotyece
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskalisty@ terenie robét ziemnyghzy przebudowie ulicy
Cechowej w Gdyni / etap | — rondo /

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanbweiviazujaca podstaw stosowanej jako dokument

przetargowy i kontraktowy.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdzie stanowit podtze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i pétsztywnych [12] powin
charakteryzowasie grum nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy$masci,
nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénasci G, zgodnie z dokumentacja projektowSST.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 Pkt

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DROR2L pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoela stateczn@ w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzevynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub
innych ods¢pstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spastemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukfagarstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasyp&winpoy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ilezymier dopyéci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,aygke
odpowiednio zabezpiecéyprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyctbtraiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wart&ci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robo6t

ziemnych
Minimalna wartdc¢ | dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog kategoria ruchu| kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Goérna warstwa o grukoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og 1,00 1,00 0,97
powierzchni rob6t ziemnych




Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniag wymaganego wskaika
zagyszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci |, podanych w tablicy

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to nafgodpé srodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiaj acego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, 0
ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dzeptacji lrzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych negtawie
pomiaru wtdrnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6i,3 m.

Z chwila przystipienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnag¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych paey
warunkéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzegiodndgci z wymaganiami okigonymi w
dokumentaciji projektowej i SST. W czasie kontrattzeg6la uwag; nalezy zwrdck na:

a) sposob odspajania gruntdéw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igo zakaiczeniu,

d) dokfadnd¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug age okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02106kD 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jestm® (metr sz&cienny)wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-0210pk® 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypollidad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.



